BITACORA AGROROBOTIC

Se acord6 una reunidn con el profesor Luis Carlos Trivifio Torres en la coordinacion del area
de tecnologia en informatica el 8 de octubre del 2018 a las 4:00 p.m. para conocer el proyecto
AgroRobotic y acordar plan de trabajo y cronograma de actividades, se acordd con el
profesor se recibe un correo con informacion y fotografias del proyecto para iniciar asi con la

diagramacion; esta es la manera en la cual recibimos la cartilla.

Herramientas (tiles para este proyecto:

« Soldador
« Pistola de silicona
= Multimetro

INTRODUCCION

Esta es la Parte 1 del proyecto llamado “Informes de Lecturas del Sensor desde el Exterior:
Humedad del Suelo y Temperatura”.

Active el temporizador para activar el ESP32 cada 30 minutos.

esp_sleep enable timer wakeup (TIME TO_SLEEP * uS TO S FACTOR);
Inicie la biblioteca de temperatura de Dallas para el sensor DS18B20.

sensors.begin ();
Configurando el médulo LoRa

Establecer los pines para el méadulo transceptor LoRa
LoRa.setPins (ss, rst, dio0);

Entonces, necesita inicializar el médulo LoRa. Es posible que deba modificar la frecuencia del
madulo LoRa para su ubicacién especifica dentro del métedo begin () .

while (! LoRa.begin (866E6) && counter <10) {
La variable de contador garantiza que el cédigo no se atasque en un bucle infinito al intentar
conectarse al médulo LoRa. Hacemos 10 intentos para inicializar el modulo LoRa.

2.4 - while (! LoRa.begin (86EE&) g&
) - serial.print (".");
: 9 contador ++;
il

ratrasn (500):

fotos de la cartilla enviada por Luis Carlos Trivifio

Una vez recibida la informacion, la revisamos y asi comenzamos a darle una orientacion a lo
grafico, organizando la informacion, ordenando y clasificando para entender que tiene mas

relevancia, cuales temas abarcaban otros subtemas para asi dar inicio a la diagramacion.

Luego de haber realizado la primer prueba de diagramacion para cada una de las paginas se
le envia un borrador al profesor Luis Trivifio sin fotos y sin fondos solo lo que se refiere a la
diagramacion no mas, para que realizara comentarios y correcciones. para que recibiera un

proyecto final esperado y de su gusto.
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Jfotos de la primera cartilla realizada por Nixon Gomez y Luis Herrera

El profesor Luis Trivifio da como respuesta que hacen falta fotos pero que en la parte de
informacion estaba bien ordenada.

El proyecto escrito debia ser desarrollado para la aprobacion de los jurados, es por eso que, el
proceso de redaccion de los objetivos y la problemética fue nuestro enfoque central durante la

semana consiguiente.

Identificar cual es |a finalidad del proyecto, el redisefio de las cartillas o la creacion de la identidad
gréfica aplicada al disefio de las cartillas y la aplicacion mavil.

1. APRUEBA
2. APRUEBA CON RECOMENDACIONES X
3. NO APRUEBA

foto del correo de aprobacion del proyecto.

se recibe una valoracion de 65 en la calificacion final de proyecto y es aprobado con

correcciones, las cuales son realizadas durante la semana siguiente.



TIPOGRAFIiA Y ELEMENTOS
El dia 12 de octubre iniciamos con el proceso de maquetacion y diagramacion del proyecto
AgroRobotic, se inicia eligiendo la tipografia que seria utilizada en la cartilla se generan

varios tipos de titulos.

AgroRobotic

caviar dreams

AGROROBOTIC ApoDobolic  AcroroBOTIC

hMarsmonster The Bully PersonalUseOnly Chromia Condensed

Paso 1

El primer paso es elegir la tipografia, en la parte superior podemos apreciar la tipografia
elegida junto con otras que se tuvieron como opcion, desde el inicio se manejo tres
tipografias palo seco porque se conoce que su lectura es mas facil y dinamica, la tipografia de
fantasia es pensada para dar algo de estilo y que se vea mas decorado pero su connotacion no

suponia un aporte al tema conceptual de la cartilla.

Es elegida la tipografia caviar dreams por ser de las cuatro opciones la mas legible.
luego se realiz6 un proceso de crear un marco que contuviese el texto, teniendo en cuenta el

significado del cuadrado como estabilidad y equilibrio.

AgroRobotic

AgroRobotic




(Paso 2)
En la imagen anterior se aprecia, el primer rectingulo que se propuso, el segundo es con una

relacion parecida en el grosor del tamafio que posee la letra para que visualmente se viese

similar.

AgroRobotic
AgroRobotic

En el tercer paso se corto una parte del cuadro, inicialmente para darle algo de disefio, y solo
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Imagen tomada de https://luna2420.wordpress.com/baquelas/

O
Ag roRobo’ricT

(Paso 4)

Finalmente se usa un circulo al terminar cada linea haciendo alusién a las baquelitas
utilizadas para robotica debido a su capacidad de conducir electricidad.

Se buscan referencias para sustentar el trabajo, para encontrar una guia que lleve a buen

término el trabajo.



Se encontr6 en el camino un proyecto similar pero tan solo en la parte tedrica; porque su

diagramacion se parecia a un texto académico.

DISPOSITIVO PARA MONITOREQ DE TEMPERATUTA, HUMEDAD Y pH EN SISTEMAS DE LOMBRICULTURA
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Imagen tomada de:DISPOSITIVO PARA MONITOREO DE TEMPERATURA, HUMEDAD Y pH EN SISTEMAS DE LOMBRICULTURA

El 5 de octubre se dio inicio al disefio de la cartilla, realizamos una reunion grupal para

generar y establecer ideas, y a continuacion se clasificd informacion ,fotografias y material.

En dias posteriores se propuso la diagramacion de la cartilla, fueron dos dias en la realizacion
y correccion, realizamos una reunion con el profesor Luis Carlos para ajustar temas de

correcciones y numeracion, pensando en la presentacion del proyecto en manizales,



El dia 4 de noviembre fue presentada al publico la cartilla por medio del profesor luis carlos

en la ciudad de Manizales.

Por ultimo se realizaron algunas fotografias para temas de disefio de la portada contraportada

y secciones de la cartilla que debian ser acompafiadas con una imagen especifica.

El dia 1 de noviembre se da inicio a las tutorias con el profesor Luis Eduardo Tercero donde

se acuerda un plan de trabajo, se envia el anteproyecto y la cartilla para revision.

El dia 6 de noviembre se presenta la segunda sesion de tutorias en donde el profesor da
algunas opiniones sobre verbos y su uso, cuyo contexto se acomodara mejor a la finalidad del

proyecto y haria mas clara la justificacion.

El dia 13 de noviembre, se realizan las correcciones pertinentes al proceso de diagramacion,
se definen algunas deficiencias y se proponen formas de establecer una mejor linea grafica
que se viese mas trabajada y enfocada al concepto que se debia darle y que ya estaba escrito

en el proyecto.



DIAGRAMACION
Se realiza la primera diagramacion de la cartilla pensando en aumentar el numero de hojas y
dejando atrds cosas tan esenciales como lo es el disefio y conceptos basicos de la

diagramacion.
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fotos de la cartilla realizada con fotos de fondo.

Luego de esto se redisefia la cartilla luego de haber escuchado al tutor con sus correcciones y
comentarios sobre la cartilla se comienza a diseflar nuevamente esta vez iniciando con un

machote previo para asegurarnos de la organizacion y la  continuidad.
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- = = | = ~L Imagen: Diagramacion machote




Se da inicio a una linea grafica de inicio a fin para asi generar un buen ambiente para el lector

y se sienta a gusto al leer la cartilla.
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fotos de cartilla cambio de diagramacion.

Luego de esto se redisefia la cartilla luego de haber escuchado al tutor con sus correcciones y
comentarios sobre la cartilla se comienza a diseflar nuevamente esta vez iniciando con un

machote previo para asegurarnos de la organizacion y la  continuidad.
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luego de esto, para mejorar el tema de color se cambia el color de la division conde se

encuentran los titulos por los colores previamente escogidos.
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fotos cartilla cambio de colores.

Se cambian los colores y ahora la cartilla se ve con mds vida pero faltan algunos detalles
como lo son los links de descarga de las bibliotecas utilizadas para el desarrollo de
AgroRobotic, asi que se realizan los hipervinculos y se le cambia el color al texto de negro

por el azul ya que esto significa que hay un link y se redirecciona al darle un link.

Instalacion de bibliotecas (OnelWire y Dallas Temperature)

Antes de cargar el cédigo, debe instalar dos bibliotecas en
su Arduino IDE. La biblioteca OneWire de Paul stoffregen yla
biblioteca Dallas Temperature , para que pueda usar el
sensor DS18B20. Siga los siguientes pasos para instalar esas
bibliotecas.

biblioteca Onellire
1. Haga clic aqui para descargar la de OneWire .
Deberias tener una carpeta zip en tus r?cs.

2. Descomprime la  carpeta zip y as obtener la
carpeta OneWire-master,

3. Cambia el nombre de tu carpetade a O e

4. Mueva la carpeta OneWire a su carpeta ibliotecas
de_instalacién Arduino IDE.
5. Finalmente, vuelve a abrir fu IDE de Arduino.

biblioteca de temperatura de Dallas

1.Haga clic aqui para descargar la  biblioteca
DallasTemperature . Deberfas tener una carpeta zip en tus
descargas

2. Descomprimir el zip de la carpeta y usted debe
master carpeta.

3. Cambia el nombre de tu carpeta de a DallasTemperature.
4. Mueva la carpeta DallasTemperafure @ la carpeta de
bibliotecas de instalacién Arduino IDE.

5. Finaimente, vuelve a abtir fu IDE de Arduino.

foto de cartilla correccion de links.



Después de esto se le comienza a dar un orden jerarquico a las paginas que contienen temas y

subtemas los cuales tienen que estar bien diferenciados para su entendimiento este se realiza

en paginas como lo es la del indice y la lista de materiales y herramientas.

Lo Introduccién

o Objetivo general y especficos

-0 Descripcion

(o Lista de materiales y heramientas

Lo Materlales

L0 Servidor Web

j—0 Contruccion

Lo Equipo de Investigacion

o siblioteca

|0 Preparacion

o Biblicteca LoRa

|0 Receptor ESP32 LoRa

|0 Preparacion del modulo de la tafeta Micro SD
I—o Circuito complete

L6 Instalacién de la bibliofeca en el IDE de Anduino

foto con orden jerarquico en los mentis.

APLICACION
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HERRAMIENTAS
IE: Soidador
Fistoia de siicona
Muttiretro

El disefio de la aplicacion fue algo mas dinamico; se realiza una primera propuesta la cual carecia de una

identidad con la cartilla.

I NOMBRE DE LA PLANTAI
8 O &

TEMP | TIEMPO | HUMEDAD
102G 50 DIAS 2,041LT

f— [magen: -primer interfaz



La segunda interfaz presentaba un disefio similar pero con un disefio mas acorde a lo que se buscaba, manejando

la tipografia y elementos representativos de la cartilla como colores

San jorge, Zipaquira

| Nombre del cultivo |

BeacRopsmc

Imagen: Segunda interfaz
El inconveniente con esta interfaz es que el color negro utilizado en el difuminado no estaba siendo registrado
en la paleta de colores, en la tercera interfaz realizamos la aplicacion de rojo utilizado en la cartilla y ademas se

disena un diagrama de flujo completo para que el wusuario navegue por la aplicacion.
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Mis cultivos ‘ ’ﬁ%mﬁm@

San jorge, Zipaquira
YerbaBuena, Chia

Susatd, Nemocén

Nombre

Ubicacion

Fecha de Inicio

Humedad ,w

65% HR 14° centigrados
21/11/2018 21/11/2018

70 % HR 13° centigrados

20/11/2018 20/11/2018

70 % HR 13° centigrados
19/11/2018 19/11/2018

100% HR 10° centigrados

18/11/2018 18/11/2018

75% HR 12° centigrados

17/11/2018 17/11/2018




